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Esperienze accademiche
1 mar. 2026 –

presente
Ricercatore in tenure track (RTT) - Dipartimento di Ingegneria Elettrica,
Elettronica e Informatica, Università degli Studi di Catania, SSD: IINF-04/A -
“Automatica”.

1 gen. 2022 –
28 feb. 2026

Ricercatore a tempo determinato di tipo A (RTDA) - Dipartimento di Ingegneria
Elettrica, Elettronica e Informatica, Università degli Studi di Catania, SSD: IINF-04/A
- “Automatica”.

18 dic. 2018 –
17 dic. 2021

Assegnista di ricerca - Dipartimento di Ingegneria Elettrica, Elettronica e
Informatica, Università degli Studi di Catania, SSD: IINF-04/A - “Automatica”.

Abilitazioni scientifiche
8 nov. 2024 Abilitazione Scientifica Nazionale alle funzioni di professore universitario di

Seconda Fascia - Settore Concorsuale 09/G1 - “Automatica”.

Formazione
nov. 2015 –

ott. 2018
Dottorato di Ricerca in Ingegneria dei Sistemi, Energetica, Informatica e delle
Telecomunicazioni (XXXI Ciclo) - Università degli Studi di Catania, progetto
di ricerca: Ground Vehicle Navigation through Traversability Analysis of Outdoor
Environments, data conseguimento titolo: 7 gennaio 2019.

2013 – 2015 Laurea Magistrale in Automation Engineering and Control of Complex Sy-
stems - Università degli Studi di Catania, data conseguimento titolo: 23 luglio 2015,
voto di laurea: 110/110 e lode.

2010 – 2013 Laurea triennale in Ingegneria Elettronica - Università degli Studi di Catania,
data conseguimento titolo: 25 novembre 2013, voto di laurea: 110/110 e lode.

Attività didattica
Controlli Automatici - Corso di Laurea in Ingegneria Elettronica, Dipartimento
di Ingegneria Elettrica, Elettronica e Informatica, Università degli Studi di Catania,
Italia.
Robotics - Corso di Laurea Magistrale in Automation Engineering and Control of
Complex Systems, Dipartimento di Ingegneria Elettrica, Elettronica e Informatica,
Università degli Studi di Catania, Italia.
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Nonlinear Systems Control - Corso di Laurea Magistrale in Automation Engineering
and Control of Complex Systems, Dipartimento di Ingegneria Elettrica, Elettronica
e Informatica, Università degli Studi di Catania, Italia.

Partecipazione a progetti di ricerca
1 gen. 2026 –

presente
MEDROB4REHAB, Soluzione robotica integrata per il supporto e il moni-
toraggio della riabilitazione motoria domiciliare - ’Bando a cascata’ finanziato
dal progetto PNRR Fit4MedRob, Fit for Medical Robotics, membro del team di
progetto.

1 gen. 2025 –
31 dic. 2025

FAIR, Future Artificial Intelligence Research - Progetto PNRR finanziato dal
Ministero dell’Università e della Ricerca, membro dell’unità di ricerca in qualità
di RTDA sul WP 10.6 “Embodied AI for Action and Perception”, SPOKE 10
Sustainable Bio-Socio-Cognitive AI, progetto n. PE0000013-FAIR.

1 gen. 2022 –
31 dic. 2024

Metodologie e tecnologie innovative per la robotica manipolativa, mobile,
collaborativa per l’industria 4.0 - Progetto PON “Ricerca e innovazione” 2014-
2020 REACT-EU, Asse IV, Azione IV.4 finanziato dal Ministero dell’Università e
della Ricerca, membro dell’unità di ricerca in qualità di RTDA.

1 set. – 17
dic. 2021

ARNOLD, AI-based full-coveRage AutoNOmous Local uv-Disinfection Robot
- Progetto FISR 2020 COVID, Fondo Integrativo Speciale per la Ricerca finanziato
dal Ministero dell’Università e della Ricerca, co-proponente della proposta proget-
tuale e membro dell’unità di ricerca in qualità di assegnista di ricerca, progetto
n. FISR2020IP_02412.

18 dic. 2018 –
17 dic. 2019

CLARA, CLoud plAtform and smart underground imaging for natural Risk
Assessment - Progetto PON “Ricerca e Competitività” 2007-2013 finanziato dal
Ministero dell’Università e della Ricerca, membro dell’unità di ricerca in qualità di
assegnista di ricerca, progetto n. SCN_00451.

2015 –
presente

Easywalk, BioBLU, AGREED, NATIFLife e SUMMIT - Partecipazione alle
attività di ricerca nei seguenti progetti: PRIN-PNRR 2022 Easywalk, INTERREG Ita-
lia/Malta BioBLU e NATIFLife, PON “Ricerca e Innovazione” 2014–2020 AGREED,
PON “Imprese e Competitività” 2014–2020 SUMMIT.

Premi e riconoscimenti
12 – 14 set.

2022
Best Paper Prize, Industrial Robot - Titolo dell’articolo: “Adaptive navigation
control of an active smart walker”, presentato alla 25th International Conference
on Climbing and Walking Robots and Support Technologies for Mobile Machines
(CLAWAR 2022), S. Miguel, Azzorre, Portogallo.

9 – 11 set.
2020

Premio per la migliore presentazione interattiva/applicativa, Automatica.IT
2020 - Titolo del contributo: “Autonomous Vision-Based Aerial Navigation and
Environment Interaction with Multi-Rotors”.

10 – 12 set.
2018

Best Paper Prize, Industrial Robot - Titolo dell’articolo: “A walking assistant
using brakes and low cost sensors”, presentato alla 21st International Conference
on Climbing and Walking Robots and Support Technologies for Mobile Machines
(CLAWAR 2018), Panama City, Panama.
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Attività editoriali e di revisore
set. 2024 –

presente
Associate Editor - International Journal of Advanced Robotic Systems (IJARS),
Sage Publications, sezione: “Robot Manipulation and Control”.

2023 – 2025 Associate Editor - IEEE International Conference on Robotics and Automation
(ICRA), sezione: “Aerial and Field Robotics”, editor: Prof. Lino Marques.

Revisore per IEEE - Transactions on Robotics, Transactions on Field Robotics, Robotics and
Automation Letters, Transactions on Control Systems Technologies.
Elsevier - Robotics and Autonomous Systems, ISA Transactions.
Springer Nature - Journal of Intelligent & Robotic Systems, Scientific Reports.
Conferenze - Diversi congressi internazionali di robotica, controllo e automazione
tra cui: IEEE-RAS/RSJ International Conference on Intelligent Robots and Systems
(IROS), IEEE-RAS International Conference on Robotics and Automation (ICRA),
IEEE-RAS International Conference on Automation Science and Engineering (CASE),
IEEE-CSS Conference on Decision and Control (CDC).

Affiliazioni
2023 –

presente
Membro della Società Italiana Docenti e Ricercatori in Automatica (SIDRA).

2019 –
presente

Membro IEEE Robotics and Automation Society (RAS).

2019 –
presente

Membro dell’Istituto di Robotica e Macchine Intelligenti (I-RIM).

Ultimo aggiornamento: giugno 2026
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